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吉越:智能描舶
海洋科学考察舶智能化体系的規則分析方法
77!e /励el/igence System Flaming and初a/yzing Methods/or

Marine Reseal℃h鋤ips

周志夙,超凡瑛,周云山,沈小波,朗緒呂,糞瑞良(1)

"雪花2''号科考破旅館柴油机健康管理与補助決策系銃

Hea励�帶�vVﾖV蹌��襭���免��ﾇ��FV6�6柳��7�7FVﾒ���6V(�ﾆV�ｶW 

Die5el励gi〃e a/ "XUE LONG //''

黄　燐,李文明,王　峰(6)

面向近海作並的智能船舶輔机
脇e 4plica!I’on and Fo′ecas/ orln te//igen川宛rin e血が‘lj’a′y

Machinely Wol宛タd in Deep Sea

田絶両,余徳泉,丁海建(10)

未来智能船舶推逝系銃的造型

Se/ection on /he Prop��H�V��g�2�ﾒ��$iuｦ�&R��el/igent鋤や

胡以怖,村　費,蒋佳畑,方云虎,推　陳,帝暁松(14)

融合智能匹配与信息化管理的船舶主推逆波各
Marine Main P′て坤��6柳��W�i�.&ﾖV貮2�v友���ﾖ��&ﾖ�Fｨ�f����

/励e〃I’ge��(誼�6��匁r��襭��/omation Management

洪末輩,李　健,江　華(22)

鮪拙技廿へ舶舶籍杓和性能
``努拳法''在油船賃油絵分船伏化浸出中的虚用

A舛タ/J’c飯‘on a/且脇austive Method into Subdiw’sion Oplimiza/ion a/

yzcc C叩go rm恩

顧柳婚,夏利娼,刈爽涼(27)

超大型集装箱船嫡舵秤青強度直接計算方法

DiIect Calculation Me/hod/or Bow Slamming /mensl少o/ ULCS

陣明蟹,楊　源(31)

弾振対超大型集装箱船疲労強度的影晒
77Ie /��.ﾖ��6R����｢冶�R6v��Pg on用/igre勅勘g砺o/U7m�ﾈﾈ誧R�6�ﾆ�ｨ�f觚(�･�

王価で,彰並康,李丹丹,邸価強,部e志康(37)

単軸圧縮下多汁口甲板枝葉稔定性拭強及数値彷真
部abJ’lJ’少Experiment cznd N�ﾖW&�6�ﾂ�2��fﾘ�b������$FV6ｲ�x<�｢��vR�v程�

脇Il/iple Opem‘ngr mder Single AγJ’al Col即ression

周猛暑,孔祥龍,具せ国,東　天(43)

胎舶動力､推逆襲董和輔机投合
基干模型的船用柴油机多目椋伏化
Model-based M�ﾇF椿�?X�VV7F庸R���Dｨ�fﾒ�率�F柳�����&匁R�Dｨ�fW6R��V誚問�P

越国縫,呪知抜,宋恩哲,眺　崇,董　全(49)

汽力装豊国汽制動工現下螺旋業交工況工作道程分析

物産ing P′りcess Aha/ysis a//he陥riable Conditj’ons o/Prapeller部‘n

Back-s/earn Braking ConditJ’ons /or Steam -powe′ed Dew‘ce

朱　泳(55)

水油滑螺旋険梯腫脹軸承的振動特性

招bra/ion C′ea糊c/eristics a/脇/er L�'&�6�FVB�g���ﾆ�ﾀ

La訪ier Recesses SJern Bearing

尤候文,王仇強,周並博,魂　聴(59)

汽船笈屯机姐半頻振動的原因分析和処理

C鋤se Ana/ysis and r�V�FﾖV糘����ﾖﾆ�&ﾉgﾖW�ency nb偽lion a/

r�&&問�RﾖvV觀ﾒ�"�程ﾘ�b�

郭大泉,苓黎明,金　森,桃　叶(64)

杷吸掩泥鯖的動力装畳造型及寡合評侶

SとIec/ion and ComprehensJ’ve Evalまia/ion a/Power Plan ts /or

S�4ｦ役Ha四er Dredger

李　凱,胡以杯,越　野,陳彦環(67)

杷吸式控泥船杷共沖水系銃噴喘布局的仇化研究

Research on Nozzle L少′o�B���F網ｨ�gｦ�����'F��&�ｶR���B�b���誄

System on rrai初g S�7F鑓ﾊ┬��X<��I{�vW 

利美隅,伍　竣,孟冶金,桂　昆,陳熟字,方珍尤(76)

船舶も与､通信没各及自動控制
行星漆柱坐柾90 kN屯劫虹整机模恵与軸向静剛度分析

Moda/ and Arial S!atic鋤紗mss Anab′sis orthe Planeta′y Roller Sc′ew

90 kN Electric q′linder

夏　占,自稲光,衰　航(82)

午力推逝艇航速躁躊控制建模及伏兵分析

Modeling and Si‘mw/a/ion初a/ysis a/ rm/’ec/oり′ rmck暗Cont叩l o手4 I’rboal

磨1�*"ﾉyｸﾔxﾘBﾉyｸﾕ驅｢ﾉOXﾕﾘ幵ャr�

脱艇抗況英対決策算法及胎撞伐異平台

Real-/im e Decision-making A /gorithm and S準)ervisor Sim 〃/�Fﾆ�

Plo//om /or co inter-/わodi�r����x*�6��

王康勃,侯　岳,浦金云(92)

基干支持同量回娼机的船舶操弧返却在銭灘洪建模

Online Men!JJ5ca/ion MoくねIing ors妬) Mc]noe�g&匁r�ﾖ���f��W6匁p

S�ｷ&�'B�坊2�"�&Vw&W76柳�

張心光(98)

海洋工程
深海我人平台密閉船室午流姐9只,数値模孤

肋merical Sim�ﾆ�F柳������"�F�2�&� tion o/Hermetic Cabin i〃

Deep Sea Mamed Pla//o肋

月余涛,王　博,中高層,芙　究(104)

基干初恋故障樹的半潜式鈷井平台舘井系銃矢数夙陰分析
FczJ’lz研e Risk Ana/ysis orDrilling System a/Semi-鋤bme籾’ble

DrJ’llJ’ng Pla//orm Based on Dynamic凡甑lt Tree

夢小男,弥　宇,白　旭,弓　削(107)

-相隣洞探測型自主式水下机諸人及其図像撹接方法

A rmne/ Detection A UV and /応lmage Mosaic A/gori/hms

陳　舟,唐松奇,石　窟,孤玉山,盛明伸(115)


